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  طراحي و ساخت يك سيستم تعليق مكشي سوكت جديد براي پروتز زيبايي سيليكوني انگشت 
 

 3، نيما جمشيدي2ي، مهدي نقد1، سعيد فرقاني1، محمد تقي كريمي*سيد محمد موسوي ندوشن

  

  چكيده
شناختي  قطع انگشتان نه تنها مسايل روان .باشد مي عضوترين شكل قطع  رايج، انگشت يا بخشي از انگشت )Amputation( هاي آمپوتاسيون :مقدمه

روتز استفاده از پدر اين ميان . اش نيز تأثير منفي گذارد تواند روي مسايل اقتصادي فرد و خانواده دهد، بلكه مي و اجتماعي فرد را تحت تأثير قرار مي
زيبايي ظاهري و تعليق مطمئن دو عامل . باشد مي ثيرگذارأتهاي آنان  بسياري از بيماران و خانواده و اقتصادي شناختي روان ،ل اجتماعييروي مسانيز 

تزهاي هدف از اين مطالعه، طراحي و اصلاح يك سيستم ساكشن سوكت جديد براي پرو. باشند مهم در عملكرد و استفاده از پروتز انگشت مي
  .زيبايي سيليكوني انگشت بود

زن و  7(نفر آمپوته  30پروتز زيبايي سيليكوني شياردار انگشت و پروتز زيبايي سيليكوني معمولي انگشت براي  حاضر، در مطالعه :ها مواد و روش
ن نيوت 01/0انگشت طراحي و ساخته شد و قدرت تعليق در هر دو نوع سيستم تعليق با استفاده از نيروسنج با دقت ) سال 4/29مرد، ميانگين سني  23

  .گرديدگيري  اندازه
كه بيانگر ) P > 001/0(باشد  نيوتن مي 8/0و  27/1حداكثر نيروي تعليق ساكشن سوكت در پروتز جديد و پروتز معمولي به ترتيب  :ها يافته

  .هايي در سطح داخلي سوكت سيليكوني دانست توان اين برتري را ناشي از ايجاد حلقه سيستم جديد نسبت به سيستم قبلي است و مي عملكرد بهتر
مانع از صرف  تر نسبت به سيستم قبلي، تواند علاوه بر ايجاد تعليق مطمئن طراحي و ساخت پروتز سيليكوني انگشت با روش جديد مي :گيري نتيجه

  .براي ساخت پروتز پس از چند ماه استفاده از پروتز گرددهزينه مجدد 
  قطع عضو انگشت، پروتز زيبايي سيليكوني انگشت، تعليق ساكشن سوكت، نيروي تعليق :ها كليد واژه
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 29/11/1391: تاريخ پذيرش  22/4/1391 :تاريخ دريافت

  

  مقدمه
 ،انگشت يا بخشي از انگشت )Amputation( هاي آمپوتاسيون

و  )1( باشد از دست مي يترين شكل قطع بخش رايج
ترين درمان بستگي به نوع آسيب و درگيري انگشتان  مناسب

ي دست ها بدشكليخصوص به ، بدشكليهر ). 2- 4( ديگر دارد
تواند به طرز  باشد مي كه در معرض ديد بيمار و ديگران 

   ثير گذاردأنامطلوبي روي وضع اقتصادي و اجتماعي بيمار ت
)6 ،5 .(Kolb )7 ( وBeasley )8(، اشخاصي كه  ند،اعلام كرد

 مقاله پژوهشي
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Abstract 
 

Introduction: Finger and partial finger amputations are the most frequently encountered forms of partial 
hand loss. Partial finger amputation not only influences on social participation of amputee but also effects 
on their economic situation. Good appearance and secure suspension are two most important parameters 
which influence on the performance of artificial finger. This research was aimed to modify and design a 
new suspension system for finger prosthesis to enhance suitable suspension. 

Materials and Methods: Thirty subjects with partial finger amputation were recruited in this study  
(7 women and 23 men, mean age; 29.4 years). The ultimate suspension force of the new prosthesis was 
compared with that of traditional one by use of a force scale system designed for this study, with an error 
less than 0.01 N. 

Results: The suspension force of the new and traditional suspension system was 1.27 N and 0.80 N, 
respectively, which showed a significant difference. 

Conclusion: The result of this research study identified that the measured forces in new design of finger 
prosthesis is more than that of the traditional design, due to integration of some ridges on the inner socket 
surface in the new prosthesis. The new method of suspension not only improves the security of finger 
prosthesis, but also reduces the final costs. 
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